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OGOLNY SCHEMAT OKABLOWANIA URZADZEN, KTORE MOGA ZOSTAC PRZYLACZONE DO REGULATORA
MOCY WYJCIOWEJ RWF40

RWF 40
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B1 Sonda termoelektryczna

B2 Sonda cisnienia GBE...

B3 3-przewodowa sonda Pt100

B4 2-przewodowy termistor

B5 Wejscie pradu statego O...20mA, 4...20mA
B6 Wejscie pradu statego 0...1V, 0...10V

B7 Zdalny dzielnik napiecia wartosci ustawienia
B8 Wejscie pradu statego O...20mA, 4...20mA do regulowania zdalnej wartosci ustawienia
B9 Wejscie pradu statego O...1V, O...10 V do regulowania zdalnej wartosci ustawienia

B10 Sonda zewnetrzna do klimatycznej kompensacji wartosci ustawiania
BS Przetacznik wyboru paliwa
1 = gaz (regulacja modulowana)
2 = olej (regulacja dwustopniowa)
IN Reczny wytacznik palnika
IN1 Przetacznik do regulaciji zewnetrznych i wewnetrznych wartosci ustawiania

TL Zdalny ogranicznik

SA Zawor zasuwowy w linii doprowadzania powietrza
SC Zawor motylkowy w linii zasilania gazu
SM Serwomotor dla zaworu zasuwowego powietrza i zaworu maotylkowego gazu

VR Zawor regulujacy doptyw paliwa
V1 Zawor 1 etapu
V2 Zawor 2 etapu
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DANE TECHNICZNE

Regulator mocy wyjsciowe;......................... RWF40.000A97

Zasilanie ..o 110...240V AC +/- 10%

CzestotliwoSe ... 48...63 Hz

ZuzyCie pradu .........oeiiiiii 5VA

Obcigzalnose styku ........c.oeviiiiiiiiien AC 24...240V, 2A przy p.f.(cos 9)>0,6
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna........... wg zalecenia NAMUR NE21, EN 50 082 czes¢ 2
Klasa zabezpieczenia ............c.cccoviiiiinnnn. Przad: IP 65 Obudowa: IP 20

Temperatura otoczenia przy pracy ............ - 20...450°

Temperatura przechowywania.................... -40... +70°

Maksymalna wilgotnos¢ wzgledna

(Srednia roCzNa).......covvviviiiiiiiiieeean 95% (unikaé kondensac;ji)

Podtaczenie elektryczne ...........coocoeviieinn. z tytu, poprzez zaciski na listwie zaciskowej, pochylone pod katem 45°
ObUdOWE ... gteboko$é montazu 130 mm

Waga ..o ok. 0,43 kg

Regulator mocy wyjsciowej RWF40 odpowiada standardom EN 80730. Jest dostepny w 4 wersjach modeli:

Model Zastosowanie

Palniki RS.. /M - wersja z regulacja modulowana
Palniki RL.../M - wersja z regulacja modulowang
3010212 Palniki FG...M - wersja z regulacja modulowana
Palniki FL...M - wersja z regulacjg modulowana

3010210 GAS 34-5-6-7 P/M

3010220 GAS 3-4-5-6-7 P/M (USA)

GAS 8-9-10 P/M

3010211 P 140-200-300-450 P/G

P 140-200-300-450 P/N
G/M 1400-2000-3000-4500
N/M 1400-2000-3000-4500

Jest to urzadzenie uniwersalne, konfigurowalne i moze zostaé¢ podtgczone do nastepujacych typéw sond:

Regulowany parametr Sonda
Temperatura Rezystancja cieplna
Pt100, Pt1000 -200... 850°C
Ni100, Ni1000, DIN 43760 -60... 250 °C
Ni1000 Landis&Staefa -50... 160 °C
Ogniwo termoelektryczne J -200... 1000 °C
K -200...1372°C
N -100...13000C
T -200... 4000C
Sonda z sygnatem wyjsciowym
0. 1V
0... 10V
0... 20mA
4 20mA
Cignienie Sonda z sygnatem wyjsciowym
LY,
0... 10V
0... 20mA
4... 20mA
SONDA (opcja)
Regulowany parametr Zakres regulaciji Typ sondy Kod
Temperatura -99,9... +500°C PT100 3010110
Cisnienie O...2,5bar Sonda z wyjsciem 4... 20mA 3010213
0... 16 bar sonda z wyjsciem 4... 20mA 3010214
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UZYTKOWANIE

Regulator mocy wyjsciowej RWF40 moze by¢ stosowany
przy ogolnych procesach cieplnych, a w szczegélnosci
przy palnikach zainstalowanych w oparach, wodzie,
diatermicznych kottach i piecach olejowych.

Regulator konwertuje postepujgce dwustopniowe dziata-
nie palnika na dziatanie modulowane.

Przy dziataniu dwustopniowym (A) palnik automatycznie
dostosowuje moc spalania do wymogéw cieplnych,
ustawiajac ja na jedna z dwéch wczesniej zdefiniowanych
wartosci.

Z kolei przy dziataniu modulowanym (B]), palnik nieustan-
nie réznicuje moc spalania.

W przypadku drugim uzyskuje sie wieksza stabilnos¢
regulowanego parametru: temperatury lub cisnienia.

OPIS (C)

Rysunek (C) przedstawia RWF40 po wtgczeniu, gdzie
gtowny wyswietlacz pokazuje wartoS¢ rzeczywisty i
obecna kontrolowang wartosé ustawienia.

W tym miejscu mozna witaczy¢ obstuge reczng, samore-
gulacje, parametry uzytkownika oraz poziomy konfigura-
Gji.

1 Wyswietlacz wartosci ustawiania (zielony).

2 Wyswietlacz wartosci rzeczywistej (czerwony).
3 Wyzwalacz palnika.

4. Redukcja mocy ZAMKNIETY /1 etap.

5. Zwiekszenie mocy OTWARTY /2 etap.

6 Dziatanie dwustopniowe.

7 Obstuga reczna.

8 Styk pomaocniczy.

9. Zwiekszanie wartosci.

10. Zmniejszanie wartosci

11. Przycisk PGM

12. Przycisk EXIT (wyjscie)

WYMIARY (D)
Wymiary regulatora mocy wyjsciowej RWF40 zostaty
przedstawione na rysunku (D).
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(A) cod. 3010212

cod. 3010210

cod. 3010211

453

D918

(D)

(E)

INSTALACJA
Regulator mocy wyjsciowej moze zostac¢ zainstalowany bezpo-
srednio na palniku lub na osobnym panelu.
«INSTALOWANIE NA PALNIKU(A)-(B)-(C)
Palniki zostaty przystosowane do wspétpracy z regulatorem mocy
wyjsciowej RWF40.
Umiesé regulator o kodzie 3010212 we wsporniku palnika 1)(A)
i przykre¢ go dwiema srubami 2)(A) po wtozeniu elektrod 3] (A).
Podtaczenie elektryczne: przytacz kable regulatora bezposrednio
do zaciskéw palnika po stronie przytaczern zewnetrznych 4,
wedtug schematdéw okablowania w instrukcji obstugi palnika.
Kable regulatora mocy wyjsciowej maja te same oznaczenia, jak
zaciski palnika.
Regulatory o kodach 3010210-3010220 powinny zostac
przymocowane pod listwa palnika, jak przedstawiono na rysunku
(B), przy uzyciu trzech $rub 1) i podktadek (dotgaczonych w zesta-
wie), ktére nalezy zamocowac bezposrednio na metalowej obu-
dowie regulatora, w ktérej wywiercone zostaty trzy otwory.
Regulator o kodzie 3010211 powinien zosta¢ przymocowany na
boku listwy palnika, jak przedstawiono na rysunku (C). Wspornik
listwy regulatora, z wywierconymi trzema otworami, nalezy
zamocowac przy uzyciu trzech srub 1) z nakretkami i podktad-
kami dostarczonymi w zestawie.
*INSTALOWANIE NA PANELU STEROWANIA (D)-(E)
* \\ykonaj prostokatny otwoér z przodu panelu, korzystajac z
wymiaréw przedstawionych na rys.(D).
® Umiesc¢ uszczelke otrzymana w zestawie na obudowie regula-
tora.
® Umiesc regulator w otworze.
e Umies¢ wsporniki mocujgce w odpowiednich otworach w
obudowie regulatora.
* Umies¢ prety wspornikéw mocujgcych z przodu panelu i wkreé
je starannie w odpowiednie miejsca
Porady dotyczace przytaczenia elektrycznego:
* Montuj kable sondy oddzielone od innych, aby zapobiec interfe-
rencjom
® Kabel uziemienia musi by¢ jak najkrétszy
POZIOMY DOSTEPU DO REGULATORA MOCY WYJSCIOWEJ
RWF40 (F)
Regulator mocy wyjsciowej RWF40 posiada trzy poziomy doste-
pu:
1° Poziom uzytkownika.

Jest to poziom pracy.
Informacja przedstawiana jest na wyswietlaczach 1 i 2, rys.(C),
str.8
2° Poziom parametréw
3° Poziom konfiguracii
Do wszystkich pozioméw mozna dostac sie z wyswietlacza pod-
stawowego za pomoca przycisku PGM, jak przedstawiono na rys.
(F). Czerwony wyswietlacz 2) (C), str.8, pokazuje wartos¢ rze-
czywistg i wartos¢ parametrow dla réznych pozioméw. Wartosci
ustawiania i parametry sa pokazane na zielonym wyswietlaczu 1)
(C), str.8.
1. Po uzyciu przycisku PGM, w celu przejscia przez wszystkie
parametry danego poziomu, po wySwietleniu ostatniego parame-
tru nastepuje automatyczny powrét do parametru pierwszego.

EXI
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Podstawowy
wyswietlacz

=
—
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uzytkownika

—_— min. 2s
—
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>
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TRYB USTAWIEN REGULATORA MOCY WYJSCIOWEJ RWF40

Prawidtowe ustawienie regulatora mocy wyjsciowej RWF40 wymaga gruntownej wiedzy, ktéra mozna naby¢ poprzez do-
ktadne przeczytanie niniejszej instrukciji.

Regulator mocy wyjsciowej posiada funkcje automatycznego ustawiania parametrow, ktére maja byé regulowane, ,tunE”,
ktéra automatycznie ustala zmienne procesu.

FUNKCJI TEJ SUGERUJE SIE UZYWAC po ustawieniu ponizszych parametrow:

@ Weisnij klawisz i przejdz do poziomu 1, POZIOM UZYTKOWNIKA, p. str. B, rys.(F).

Ustaw wartosé¢ ,SP1” (p. str.17) za pomoca klawiszy wyboru v i A

Im diuzej klawisz jest wcisniety, tym szybciej zmieniaja sie wartosci.

W celu zachowania wybranej wartosci wcisnij przycisk lub odczekaj min. 2 sek., aby zmiany zostaty zachowane au-
tomatycznie.

Wecisniecie przycisku przywraca poprzednie menu.

Bl.Przejdz do poziomu 2, POZIOM PARAMETROW, p. str. B, rys.(F)

\W obrebie tego poziomu przechodzenie od jednego parametru do drugiego odbywa sie za pomoca przycisku
Ustaw czas dziatania serwomotoru ,tt” (p.str.18) za pomoca przyciskow wyboru v i A:

- 24s dla modelu serwomotoru SGNSO

- 42s dla wszystkich innych modeli serwomotoréw i palnikéw.

€. Przejdz do poziomu 3, POZIOM KONFIGURACJI, p. str.B6, rys.(F)
Ustaw:

¢ Typ sondy

- dla 3-przewodowej PT100, wprowadz kod 0000 (G111 str. 16)

- dla sondy cisnienia, wprowadz kod FOOO (C111 str.16)

Przy zakresie sygnatu wejsciowego 4... 20mA, ustaw:
SCL, dolna granice zakresu sondy;
SCH, gorna granice zakresu sondy.

Przyktad:

. Dla sondy cisnienia o wyjsciu 4... 20mA i skali O... 2,5 bar, ustaw:
. SCL=0

o SCH=2,5

o Dla sondy cisnienia o wyjsciu 4... 20mA i skali O... 16 bar, ustaw:
o SCL=0

. SCH=16

Uwaga:

Regulator mocy wyjsciowej opuszcza fabryke gotowy do pracy z sonda temperatury. Podczas uzywania sondy cisnienia,
nalezy pamietac¢ o ustawieniu nastepujacych wielkosci:

U Wartosci skrajne ,,db”, obszar bez komend dla serwomotoru. Parametry z poziomu .
. Dyferencijat zaptonu palnika ,HYS1”. Parametry z poziomu .

. Dyferencjat zamkniecia palnika ,HYS3”. Parametry z poziomu [,

Przyktad:

® Sonda cisnienia o skali O...2,5 bar (niskocisnieniowe kotty parowe), ustaw:

db=1% wartosci ustawiania;

HYS1 =-0,1;

HYS3=0,1.

e Sonda cisnienia o skali O...16 bar (wysokocisnieniowe kotly parowe), ustaw:

db = 1% wartosci ustawiania;

HYS1 =-0,3;

HYS3 =0,3.

* Gorna granice ,SPH” i dolng granice ,SPL” wartosci ustawiania za pomoca przyciskow wyboru v i A,

W tym momencie wtacz funkcje ,.tunE” (p.str.19).

Uwaga:

Aby uzyskac¢ wtasciwe ustawienia parametrow funkcja ,tunE” musi by¢ wtaczona kiedy uktad jest zimny lub gdy wartosc
rzeczywista (temperatura / cisnienie kotta) wynosi ok. pofowy wartosci ustawiania.
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Podstawowy
wyswietlacz

1 . 1
1 Poziom ;
i uzytkownika :
E (Konfiguracja 65.0 !
' wyswietlacza zalezy < i
+ od kodu 111) H
i W zaleznosci od i
: konfiguraciji wyj- 70 0 1 0 i
' écia binarnego 2:  |<€— = lub = i
{-dsP -Sp2 i
! Pomiar tempera- l .
! tury zewnetrznej :
i poprzez wejscie XIT 1 0 - .
: analogowe 3 II '
' Pomiar zewnetrzne; l ;
! wartosci ustawiania 50 !
' lub zmiany tej warto- . ;
! §ci poprzez wejscie :
i analogowe 2 :
(A)

DANE PROCESU

Parametr Wyswie- Zakres Usit;a\flzl-e-

tlacz wartosci b
ryczne

Wartosé ustawiania 1 " SP1 SPL-SPH 0

Wartos¢ ustawiania

(opcjonalna) 2 spP2 SPL-SPH 0

Cyfrowa zmiana wartosci

ustawiania (opcjonalna) ! dsP SPL-SPH 0

Temperatura zewnetrzna

(opcjonalna) TA p.CSEIr"-I ,?8 -

Zewnetrzna wartoscé usta-

wiania ! SP.E SPL-SPH -

' Na parametry te wplywa ustawienie miejsc dziesietnych

1' poziom - POZIOM UZYTKOWNIKA

Wejscie na poziom ten odbywa sig z podstawowego wyswietlacza.
Moga zosta¢ tu zmienione wartosci ustawiania ,SP1”, ,SP2 / dSP”, a
wejécia analogowe ,E2” (zewnetrzna warto$¢ ustawiania/ zmiana
wartosci) i ,E3” (temperatura zewnetrzna) moga zosta¢ wyswietlone.

ZMIANA WARTOSCI USTAWIANIA

Aby zmieni¢ ,5P1”, ,.SP2" lub ,dSP”:

* Przejdz do poziomu uzytkownika za pomoca przycisku (eI

* Zmien warto$é ,SP1” za pomoca przyciskéw wyboru ¥ | A

¢ Przejdz do wartosci ,SP2” lub "dSP” za pomoca przycisku PGM

* Zmien warto$é ,SP2” lub "dSP” za pomoca przyciskow wyboru ¥ | A
® Powr6¢ do menu gtéwnego za pomoca przycisku lub automa-
tycznie, poprzez odczekanie ok. 30s.

Po 2 sekundach ustawiona warto$¢ zostaje automatycznie zapamieta-
na. Wartos¢ moze zosta¢ zmieniona jedynie w obrebie dozwolonego
zakresu.

OBSLUGA RECZNA PALNIKA O REGULACJI MODULOWANEJ

* \\/cisnij przycisk i przytrzymaj go przez 5 s. Nad symbolem dtoni
zaswieci sie dioda.

Regulator mocy wyjsciowej 3-pozycyjny

e Zmien pozycje serwomotoru za pomoca przyciskow wyboru ¥ | A
Przekaznik 2 otwiera serwomotor tak dtugo, jak wcisniety jest przycisk
A

Przekaznik 3 zamyka serwomotor tak dtugo, jak wcisnigty jest przycisk
v.

Diody na przednim panelu regulatora wskazuja, czy sitownik jest otwar-
ty (LOPEN") czy zamkniety (,CLOSE").

* \Wrd¢ do regulacji automatycznej poprzez wcisniecie przycisku [2all] i
przytrzymanie go przez 5 s.

Regulator mocy wyjsciowej o regulacji modulowanej

e Zmien pozycje serwomotoru za pomoca przyciskow wyboru ¥ i A
Modulowana moc wyjsciowa ustawia serwomotor w pozycji, ktéra
zostata wprowadzona.

* \Wro¢ do regulacji automatycznej poprzez weisniecie przycisku [l i
przytrzymanie go przez 5 s.

Uwaga:

Kiedy aktywowana zostaje obstuga reczna, pozycja serwomotoru jest
ustawiona na O, o ile za pomoca przyciskéw wyboru nie zostanie wpro-
wadzona inna wartoseé.

Tryb termostatu

Funkcja obstugi recznej moze zosta¢ aktywowana jedynie przy ustawie-
niu przekaznika 1 funkcji termostatu na ,active” (aktywny). Jezeli przy
obstudze recznej przekaznik 1 funkcji termostatu zostanie ustawiony na
sinactive” (nieaktywny), obstuga reczna zostaje wytaczona.

OBSLUGA RECZNA PALNIKA O REGULACJI DWUSTOPNIOWEJ

* Weignij przycisk i przytrzymaj go przez 5 s.

* Waisnij krotko przycisk wyboru A,

- Przekaznik K2 jest aktywny, przekaznik K3 jest nieaktywny

- Wyjscie analogowe (opcjonalne) dostarcza prad staty 10V
Serwomotor otwiera sie.

e | ub wecisnij krétko przycisk wyboru ¥ .

- Przekaznik K2 jest nieaktywny, przekaznik K3 jest aktywny

- Wyjscie analogowe (opcjonalne) dostarcza prad staty OV

Serwomotor zamyka sie.

* \Wrac¢ do regulacji automatycznej poprzez wcisniecie przycisku [Slll i
przytrzymanie go przez 5 s.

Uwaga: Jezeli przy obstudze recznej przekaznik 1 funkcji termostatu
zostanie ustawiony na ,inactive” (nieaktywny), obstuga reczna zostaje
wytaczona.
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POZIOM PARAMETROW

Parametr Wyswietlacz Zak:sésc\;var'— L::E?‘\;\g;r:;a
Wartos¢ graniczna dla AL cyfra 0
styku pomocniczego™ -1999...9999
Przetgczanie réznicowe oyfra
gléanswku pomocnicze- HYSt 0. 999 9 1
Tryb proporcjonalny” Pb.1 01 Cyfgr]‘gg 9 10
Tryb pochodny dt 0...9999s 80
Tryb integralny rt 0...9999 s 350
Wartosci graniczne” db 0 ng% 9 1
%fus dziatania serwomo- it 10.. 3000 s 15s
Prag wtaczenia palnika/ cyfra N
D etap! HYS1 0..-199.9 3
Poziom wytaczenia 2 HYS2 cyfra O...HYS3 3
etap
Gaérny prog wytaczenia ™ HYS3 0 ng; 9 5
Prég odpowiedzi q 0...999.9 0
Krzywa ogrzewania H 0..4 1
Zmiana réwnolegta P -90...+90 0

Y Na parametry te wplywa ustawienie miejsc dziesietnych

REGULATOR MocY WYJSCIOWEJ
RWF40 JEST WYPOSAZONY W CZTERY
PRZEKAZNIKI k1-k2-k3-k6

(p. schemat na str.3)

Funkcije ich sa nastepujace:

k1: Jest przekaznikiem, ktéry moze zostac
wykorzystany przez instalatora na dwa spo-
soby:

e Jako zdalny ogranicznik TL (p. schematy
okablowania w instrukcji obstugi palnika)
stuzgcy do witgczania / wytaczania palnika.

Gdy przekaznik K1 jest uzywany w ten spo-
s6b, zdalny ogranicznik TL, termostat oraz
presostat nie sa konieczne.

e | ub jako urzadzenie alarmowe, ktére wia-
cza sie, gdy wielkos¢ rzeczywista X przekra-
cza ustalony zakres SCH-SCL.

W takim przypadku zdalny ogranicznik TL,
termostat lub presostat sa konieczne.

k2: Reguluje prace serwomotoru w celu
zwiekszenia mocy palnika.

k3: Reguluje prace serwomotoru w celu
zmniejszenia wydajnosci palnika.

k6: Styk pomocniczy lub styk alarmu.

2° poziom — POZIOM PARAMETROW
Parametry biorgce udziat w adaptacji regula-
tora mocy wyjsciowej do kontrolowanego
systemu sa ustawiane po wigczeniu syste-
mu.

W obrebie tego poziomu mozna przechodzi¢
do nastepnego parametru przy uzyciu przy-
cisku @&

Uwaga: Wyswietlacz poszczegoélnych para-
metrow zalezy od typu regulatora mocy
wyjsciowej.

Woprowadzanie parametréw
Woprowadzania i zmiany parametréw doko-
nuje sie przez przytrzymanie klawiszy zmie-
nianej wartosci. Im dtuzej wcisniety jest
klawisz, tym szybciej wartosci sie zmieniaja.
® Zwieksz wartos¢ za pomoca klawisza A

® Zmniejsz wartos¢ za pomoca klawisza v

e Zatwierdz wartos¢ za pomoca klawisza

lub
e Anuluj wartosé za pomoca klawisza [BXH.

Uwaga. Po 2 sekundach ustawiona wartos¢
zostaje automatycznie przyjeta. Wartosé
moze zosta¢ zmieniona w dozwolonym za-
kresie.
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dwustopniowa.

Praca modulowana i

Rzeczywista wartosé
pomiedzy HYS1 i HYS3.

HYS3
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WHYS1 | \ /
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HYS3 A\

TRYBY PRACY
Wstep
Ustawienie wartosci regulowanej mocy
Regulator mocy wyjsciowej RWF40 moze dziataé na dwa
sposoby:
¢ Tryb niskiego ptomienia
* Tryb wysokiego ptomienia

Tryb niskiego ptomienia (A)
Tryb niskiego ptomienia oznacza, ze tylko niewielka ilos¢ ciepta
jest czerpana z kotta. Dwupozycyjny regulator utrzymuje
wartos¢ ustawiania, wtaczajac i wytaczajac palnik jak termo-
stat.
Funkcja termostatu
Powyzszy tryb regulacji jest z tego powodu nazywany funkcja
termostatu. Regulowalny dyferencjat wytaczania gwarantuje,
ze czestotliwos¢ wytaczania palnika moze byé ustawiona w
sposob redukujacy zuzycie.

Tryb wysokiego ptomienia
Tryb wysokiego ptomienia oznacza, ze duza ilos¢ ciepta jest
czerpana z kotta, wiec palnik jest wtaczony przez caty czas.
Jezeli w ciggu pracy termostatu pojemnos¢ ciepta wzrosnie
do poziomu, gdzie warto$¢ rzeczywista zaczyna spadac poni-
zej progu ,HYS1”, regulator mocy nie przetacza sie automa-
tycznie na wyzsza moc palnika, lecz najpierw przeprowadza
dynamiczny test zakresu kontroli i przetacza sie na wyzsza
moc jedynie w sytuacji, gdy przekroczony zostaje regulowalny
prog .Q”, A.
Zmiana trybu pracy
¢ \\V trybie wysokiego ptomienia, w zaleznosci od zastosowa-
nia, palnik dziata w trybie regulacji modulowanej lub dwustop-
niowej, z wieksza iloscia paliwa, niz w trybie niskiego ptomie-
nia. Wejscie binarne ,D1” moze zosta¢ wykorzystane do
przetaczania pomiedzy trypbem modulowanym a dwustopnio-
wym
* Gdy styk jest otwarty: modulowana regulacja palnika
® Gdy styk jest zamkniety: dwustopniowa regulacja palnika

Palnik o regulacji modulowanej, sterowanie 3-stopniowe
(B)

W czesci (1) schematu (B) funkcja termostatu jest wtaczona.
Tryb pracy palnika o regulacji modulowanej zostat przedsta-
wiony w czesci (2). W przypadku pracy w trybie wysokiego
ptomienia, 3-pozycyjny regulator mocy wyjsciowej dziata na
serwomotorze poprzez przekaznik 2 (otwarty) i przekaznik 3
(zamkniety).

W czesci (3), warto$¢ rzeczywista przekracza gérny prég
wytaczania ,HYS3” a regulator mocy wyjsciowej wytacza
palnik, B. Regulator wiacza tryb niskiego ptomienia jedynie w
przypadku, gdy warto$¢ rzeczywista spada ponizej progu
wiaczania ,HYS1”. Jezeli zostanie przekroczona wartosé ,Q”,
regulator mocy wyjsciowej przetacza sie na prace w trybie
niskiego ptomienia A.

Palnik o regulacji modulowanej, sterowanie modulowa-
ne(C)

W czesci (1) schematu (C) funkcja termostatu jest wiaczona.
W czesci (2) regulator mocy wyjsciowej oscyluje wokaét war-
tosci ustawiania.

Modulowana moc wysyta standardowy sygnat pozyciji.

Uwaga: Regulator mocy wyjsciowej musi by¢ ustawiony i
skonfigurowany na ciggte sterowanie modulowane (opcjonal-
ne).

Wersja:g
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(B)

o

HYS3

2 x (HYS1 - HYS3)

\

HYS1

Palnik o regulacji dwustopniowej, sterowanie 3-stopniowe
(A)

W czesci (1) schematu (A) funkcja termostatu jest wigczona.
W czesci (2), regulator mocy wyjSciowej o regulacji dwu-
stopniowej dziata na drugim stopniu poprzez przekaznik K2
(otwarty) i przekaznik K3 (zamkniety) wtgczajac je do obwodu
na progu witaczania ,HYS1” / i wytaczajac je z obwodu na
progu wytgczania ,HYS2".

W czesci (3), wartos¢ rzeczywista przekracza goérny prog
wytaczenia ,HYS3"” a regulator mocy wyjsciowej wytacza pal-
nik, B. Regulator wtgcza tryb niskiego ptomienia jedynie w
przypadku, gdy wartosé rzeczywista spada ponownie ponizej
progu wiaczania ,HYS1". Jezeli zostanie przekroczona war-
tos¢ ,Q”, regulator przetacza sie na tryb wysokiego ptomienia
A

Palnik o regulacji dwustopniowej, sterowanie modulowane
(B)

W tym przypadku standardowy sygnat binarny wiacza drugi
stopien w obwaéd z wyjsciem analogowym”X1” w momencie
osiagniecia progu wiaczania ,HYS1" i wytacza go z ocbwodu
na progu wytaczania ,HYS2".

Uwaga: Regulator mocy wyjsciowej, modulowany, musi by¢
dostepny i skonfigurowany w jednostce (opcjonalne).

Wytaczanie awaryjne
W przypadku awarii czujnika, regulator mocy nie moze moni-
torowac rzeczywistej temperatury kotta (wejscie analogowe
1). W takim przypadku nastepuje automatyczne wytaczenie,
w celu zabezpieczenia przed przegrzaniem.
Dotyczy to takze przekroczenia zewnetrznej wartosci usta-
wiania przy wejsciu analogowym 2.

Funkcje

o Kaciot wytaczony

. Sterowanie 3-pozycyjne by zamknac¢ regulator
. Zakonczona samoregulacja

°

Zakonczona obstuga reczna

Poczatkowa wartos¢ ustawiania

: ‘ Wartos¢ ustawiania zostaje wprowadzona przy uzyciu przed-
nich przyciskéw lub interfejsu z ustawionymi ograniczeniami.
Mozliwa jest zmiana wartosci ustawiania, za pomocg sygnatu

© binarnego lub analogowego, aby dostosowac go do tempera-
tury zewnetrznej lub zmieni¢ go za pomoca styku zewnetrz-
nego.
Zimny start uktadu
p.rys.(C)
Gdy system ogrzewania jest wytaczony przez diuzszy czas,
wartosc¢ rzeczywista spada.
Aby osiagna¢ szybsza odpowiedz kontroli regulator mocy
wyjsciowej natychmiast wiacza tryb wysokiego ptomienia, gdy
tylko odchylenie kontrali (x-w) spadto ponizej pewnej granicy.
Granice te oblicza sie w nastepujacy sposob:
Wartos¢ granicy = 2x(HYS1-HYS3)
Przyktad:
Tryb pracy: sterowanie modulowane, 3-stopniowe
HYS1=-3K
HYS3=+5K
W=60°C
Wartos¢ granicy = 2X(-3-5) = 2x (-8) =-16K
Przy wartos¢ rzeczywistej 44°C, procedura ogrzewania jest
natychmiast wiaczana w trybie wysokiego ptomienia.
Wersja:g 11
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Setpoint ("C)

SPH

H maggiore

SPL

HYS1

+20

H minore

(A)

Temperatura esterna ("C)

OPIS PARAMETROW

SCL-SCH
SCL i SCH oznaczaja gérna i dolna granice zakresu
regulacji kontrolowanej wielkosci X. Gdy wielkos¢ X
osigga te limity, przekaznik K1, ktéry reguluje wtgcza-
nie i wytaczanie palnika lub urzadzenie alarmowe,
wiacza sie.
Przekaznik K1 jest przytaczony do zaciskow Q13 i
Q14 regulatora mocy wyjsciowej, ktére odpowiadajg
zaciskom AL i AL1 w listwie zaciskowej palnika.
Wartosci przypisane SCL-SCH moga byc:
e Wozgledne w zaleznosci od wartosci docelowej,
wartosci ustawiania W
* Bezwzgledne, czyli niezalezne od W.

Przyktady:
Wzgledna wartos¢ graniczna:
Docelowa wartosé
W'=150"C
Dolna granica
SCL=50°C
Gorna granica
SCH=20°C
Przekaznik K1 wtacza sie, gdy regulowana wielkosé X
osigga:
Dolna granice
=100°C (150-50)
Gorna granice
=170°C (150+20)

Absolutna wartos¢ graniczna:
Dolna granica
LCL=100°C
Gorna granica
LCH=170"C
Przekaznik K1 wtacza sie, gdy regulowana wielkosé X
osigga:
Dolna granice
=100°C
Gorna granice
=170°C
niezaleznie od wartosci przypisanej do W.

H-HYS1-HYS3
Nachylenie krzywej ciepta ,H” moze by¢ wykorzystane
do regulacji wartosci ustawiania w odpowiedzi na
temperature zewnetrzna, jak przedstawiono na
rys.(A). Wspdlny poczatek krzywych ciepta jest usta-
wiony na (20°C / 20°C). Efektywny zakres wartosci
ustawiania temperatur zewnetrznych jest ograniczony
limitami wartosci ,SPH” i ,SPL”".
,HYS1” jest punktem wtaczania palnika, a
,HYS3” jest punktem jego wytaczania.

HYS2
p. TRYBY PRACY , str.23.

SPL-SPH
Sa parametrami ograniczajgcymi zakres wartosci
ustawiania
SPL - granica dolna
SPH - granica gorna.
W konsekwenciji, na poziomie 1 nie jest mozliwe
ustawianie za pomoca klawiszy wyboru v i A nizszych
wartosci ustawiania niz SPL i wyzszych niz SPH.

Wersja:g
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aQ
Temperatura (C) Prog odpowiedzi ,,Q” definiuje, jak dtugo i jak nisko war-
A tos¢ rzeczywista ma spada¢ zanim system zostanie
. przetaczony na tryb wysokiego ptomienia.
w \ Wewnetrzne obliczenia matematyczne, wykorzystujgce
funkcje wbudowane, okreslaja sume wszystkich obsza-
s
HYst \W/\ row
Q Qeff = Q1 + G2 + A3,
Q2 03

jak zostato to przedstawione na rys.(A). Ma to miejsce

Quy=0 jedynie w przypadku, gdy odchylenie kontroli (x-w) spada
ponizej wartosci progu wtgczania/wytaczania ,HYS1".

(A) Jezeli wartos¢ rzeczywista wzrasta, integracja zostaje

zatrzymana.

Jezeli ,,Qeff” przekracza ustawiong wczesniej wartosc

dla progu ,,@” (regulowana na poziomie parametrow),

drugi stopien dziatania palnika zostaje wtaczony lub — w

przypadku regulatora 3-pozycyjnego/modulowanego -

otwiera sie serwomotor.

Jezeli rzeczywista temperatura kotta osiagga wymagana

wartos¢ ustawiania, ,,Qeff” zostaje ustawiony na O.

Monitorowanie wartosci rzeczywistej gwarantuje niska

czestotliwosc przetaczania w zakresie trybow wysokiego

i niskiego ptomienia, co przyczynia sie do zmniejszenia

zuzycia.

Uwaga: -Parametry Pb.1 - rt - dt

W obrebie zdefiniowania tych trzech parametrow dzia-

tanie palnika jest ustawione wg wymogow systemu.

Regulator mocy wyjsciowej RWF40 uaktywnia regulacije

typu PID, gdzie:

P = Proporcjonalny

| = Integralny

D = Pochodny

\J

Pb.1
Tryb proporcjonalny
W trybie proporcjonalnym regulator mocy wyjsciowe;
dopasowuje moc wyjsciowa palnika proporcjonalnie do
zmian regulowanej wielkosci X.
Zakres regulacji jest okreslony za pomoca wielkosci
przypisanej do ,,Pb.1”.
.Pb.1" jest wyrazona jako procent zakresu regulacji Xh.

Zakres regulacji Xh
Jest rowny maksymalnej wartosci X100 regulowanej
wielkosci (odpowiadajacej wartosci na koricu skali uzy-
wanej sondy) pomniejszonej o najmniejsza wartos¢ XO
(odpowiadajaca wartosci na poczatku skali uzywanej
sondy). Przykfad:
Regulowana wielkos¢: Temperatura
Sonda PT100:
Wartos¢ na koncu skali = 500°C
Wartos¢é na poczatku skali =-99,9°C
Zakres regulacii: Xh =500+(-99,9)=599,9°C

Im wartos¢ Pb.1. jest blizsza poczatkowi skali O,1%,
przy tej samej zmian wielkosci X, tym bardziej rosna
zmiany mocy palnika.

Wersja:g 13
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rt
Tryb integralny
Jak to zostato przedstawione powyzej, tryb proporcjonal-
ny kompensuje odchylenia regulowanej wielkosci X w
krotkim czasie, bez koniecznosci przywracania jej do
docelowej wartosci W. Oznacza to, ze zostaje utrzymane
state odchylenie pomiedzy regulowang wielkoscia X a
docelowa wartoscig W.
W tym momencie aktywowany zostaje tryb integralny,
dziatajac jedynie na pozostatym odchyleniu, w celu przy-
wrocenia regulowanej wielkosci ustalonego parametru.
Dziatanie to odbywa sie z predkoscia, z jaka wielkos¢ X
dopasowuije sie do wartosci W, ktora jest bezposrednio
potaczona (proporcjonalnie) z wartoscig odchylenia.
Dziatanie zostaje zakonczone, gdy wartosc X jest ponow-
nie zgodna z W.
Im mniejsza jest wartosé rt, tzn. z wartosciami dazacymi
do Os, tym szybciej wartos¢ X bedzie zgodna z pozadana
wartoscig W.

dt
Tryb pochodny
Jak przedstawiono powyzej, zmiana regulowanej wielko-
sci odpowiada szybkiej rekcji proporcjonalnego kompo-
nentu P, ktéry proporcjonalnie kompensuje odchylenie,
oraz trybu integralnego komponentu I, ktéry utrzymuje
serwomotor w jego suwie z zakresem korekcji propor-
cjonalnym do zakresu odchylenia, przywracajac regulo-
wana wielkos¢ X do docelowej wartosci W.
Jednakze, oba te dziatania majg miejsce kiedy odchylenie
X w poréwnaniu do W juz sie pojawito.
Niektére praktyczne zastosowania dziatan Pl (proporcjo-
nalne + integralne) opisane powyzej, jedynie czesciowo
zaspokajajg potrzebe szybkiego anulowania odchylenia X-
W, co zdarza sie w systemach z relatywnie dtugim cza-
sem bezwtadnosci, lub w procesach, w ktérych nastepu-
ja szybkie wariacje X.
Z tego powodu, w porownaniu do pozostatych kompo-
nentdw, tryb pochodny uaktywnia sie z wyprzedzeniem.
Komponent derywacyjny nie mierzy wartosci odchylenia
regulowanej wielkosci lecz predkosc¢ jej zmian; w wyniku
czego komenda otrzymywana przez serwomotor jest
funkcja predkosci zmian pochodne;.

tt
Okres suwu serwomotoru
Jest to czas, w ktdérym serwomotor przechodzi z pozycji
zero do punktu maksymalnego otwarcia.

Wersja:g
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POZIOM KONFIGURACJI

Q! 6
Parametr Wyswietlacz | Ustawienia
fabryczne
Wejscie analogowe 1,2 i 3; zmiana /
przesuniecie wartosci ustawiania C111 9030
Styk pomocniczy; typ regulatora mocy
wyjsciowej; wartosc ustawiania 1; za- c112 0010
mkniecie
Adres jednostki; miejsce dziesietne /
jednostka miary; sygnat poza zakresem C113 0110
Wejscie analogowe 1, dolny zakres
pomiaru 1) SCL o
Wejscie analogowe 1, gérny zakres SCH 100
pomiaru 1)
Wejscie analogowe 2, dolny zakres SCL2 0
pomiaru 1)
Wejscie analogowe 2, gérny zakres SCH2 100
pomiaru 1)
. - - SPL
Dolna granica wartosci ustawiania 1) 0
Goérna granica wartosci ustawiania 1) SPH 100
Wejscie analogowe 1, Korekcja warto- OFF1 0
sci rzeczywistej 1)
Wejscie analogowe 2, Korekcja warto- OFF2 0
sci rzeczywistej 1)
Wejscie analogowe 3, Korekcja warto- OFF3 0
sci rzeczywistej 1)
Wejscie analogowe 1, Czas filtrowania dF 1
staty dla filtru cyfrowego

1) Na parametry te wptywa ustawienie miejsc dziesietnych

db
Wartosci graniczne
Obszar pomiedzy tymi wartosciami nie posiada kon-
troli nad serwomotorem. Jest wyrazona jako procent
zakresu regulacji uzywanej sondy i jest umieszczona
po obu stronach ustalonej wartosci W.
Zakres regulacji sondy jest réwny wartosci na koncu
jej skali minus wartos¢ na poczatku skali.

Przyktad:

Regulowana wielkose¢: = Temperatura
Sonda: =PT 100
Wartos¢ na koncu skali: =500°C

Wartosé na poczatku skali: =-99,9°C
Zakres regulaciji: =500--99,9)=593,9°C
SH =0,5% =0,5%2z599,9=3°C
Docelowa W =100°C
Wartosci graniczne mieszcza sie pomiedzy 98,5 a
101,5°C.

OFF1
Parametr ten umozliwia wybér, czy regulowana wiel-
kos¢ (temperatura lub cisnienie) ma byé wyrazona
jako liczba catkowita, np. 100°C, czy jako utamek
dziesigtny, np.10,5 bar.

3" poziom — POZIOM KONFIGURACJI

Wprowadzone tu ustawienia sg wymagane do wyko-
nania konkretnej instalacji, dlatego tez rzadko zacho-
dzi potrzeba ich zmiany.

W obrebie tego poziomu przechodzenie od jednego
parametru do drugiego odbywa sie za pomoca przyci-
sku

ZMIANA KODU KONFIGURACJI

* \Wybierz pozycje za pomoca klawisza v (pozycja
pulsuije)

e Zmien warto$¢ za pomoca klawisza A

® Zatwierdz kod za pomoca klawisza e lub

e Anuluj wprowadzone dane za pomoca klawisza

Wersja:g
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KONFIGURACJA

Wejscia C111

\Wejscie analogowe 1

Pt100 3-przewodowy 0

Pt100 2-przewodowy 1

Ni100 3-przewodowy 2

Ni100 2-przewodowy 3

Pt1000 3-przewodowy, Landis&Staefa IEC 751 4

Pt1000 2-przewodowy, Landis&Staefa IEC 751 3

Ni1000 3-przewodowy, DIN 43760 6

Ni1000 2-przewodowy, DIN 43760 7

Ni1000 3-przewodowy, Landis&Staefa 8

Ni1000 2-przewodowy, Landis&Staefa 9

NiCr-Ni / K A

CuCuNi /T b

NiCroSil-NiSil / N C

Fe-CuNi / J d

Sygnat standardowy prad staty O...20mA E

Sygnat standardowy prad staty 4...20mA F

Sygnat standardowy prad staty O... 10V G

Sygnat standardowy prad staty O...1V H

Wejscie analogowe 2

Brak funkgiji 0

Zewnetrzna warto$¢ ustawiania,

rezystancja potencjometru 1kQ 1

Zewnetrzna wartos¢ ustawiania, prad staty O...20mA 2

Zewnetrzna wartos¢ ustawiania, prad staty 4...20mA 3

Zewnetrzna wartos¢ ustawiania, prad staty O...10V 4

Zewnetrzna wartos¢ ustawiania, prad staty O0...1V 3]

Analogowa zmiana wartosci ustawiania,

rezystancja potencjometru 1kQ 6

Analogowa zmiana wartosci ustawiania,

prad staty O...20mA 7

Analogowa zmiana wartosci ustawiania,

prad staty 4...20mA 8

Analogowa zmiana wartosci ustawiania,

prad staty O...10V 9

Analogowa zmiana wartosci ustawiania,

prad staly O...1V A

Wejscie analogowe 3

Brak funkgiji 0

Sonda zewnetrzna Pt1000/ 2-przewodowa 1

Sonda zewnetrzna Ni1000/ 2-przewodowa DIN 43760 2

Sonda zewnetrzna Pt1000/ 2-przewodowa Landis&Staefa 3

Funkcja wejscia binarnego ,D2”

Brak funkgiji

Zmiana wartosci ustawiania 1

Zmiana wartosci ustawiania (binarna) 2
| Ustawienia fabryczne |]o o o 0]
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C112 Styk pomocniczy, typ regulatora mocy wyjsciowej, wartosé
ustawiania ,SP1”, blokada

Styk pomocniczy

Brak funkgiji

Wejscie 1, k1

Wejscie 1, k2

Wejscie 1, k3

Wejscie 1, k4

Wejscie 1, k5

Wejscie 1, k6

Wejscie 1, k7

Wejscie 1, k8

Wejscie 2, k7

Wejscie 2, k8

Wejscie 3, k7

Wejscie 3, k8

Typ regulatora mocy wyjsciowej
Regulator 3-pozycyjny 0
Regulator o regulacji modulowanej,

prad staty O...20mA 1
Regulator o regulacji modulowanej,

prad staty 4...20mA 2
Regulator o regulacji modulowanej,

prad staty O...10V 3
Wartosé ustawiania ,,.SP1”

,9P1” przy pomocy klawiszy 0
.SP1” z sondg zewnetrzng

(wejscie analogowe 3 musi by¢ skonfigurowane) 1
Blokada

Brak blokady

Blokada poziomu konfiguracii

Blokada poziomu parametrow

Blokada klawiszy

OQor>O0oONOOMWMLO-0

wn -0

Ustawienia fabryczne [o o o o]

C113 adres urzadzenia, jednostka miary, poza zakresem
Adres urzadzenia

Adres O
Adres 1

Aar‘es 99 9 9

Miejsca dziesietne, jednostka miary
Brak miejsc dziesietnych, st.C
Jedno miejsce dziesietne, st.C
Brak miejsc dziesietnych, st.F
Jedno miejsce dziesietne, st.F

wn -0

Sygnat poza zakresem
Styk pomocniczy wytaczony (OFF) @]
Styk pomocniczy wtaczony (ON) 1

| Ustawienia fabryczne o 0 0 1]
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UDOSKONALENIE USTAWIEN

Jak to zostato przedstawione powyzej, regulator
mocy wyjsciowej moze w sposob ciagly kontrolowac
moc palnika w odniesieniu do najbardziej zréznico-
wanych zmian obcigzenia kotta lub jakiegokolwiek
innego generatora.

Trudnos¢ polega na odpowiednim dobraniu propor-
cji udziatu kazdego z 3 komponentéow w regulacji
typu PID, Proporcjonalny-Integralny-Pochodny, do
konkretnych potrzeb kontrolowanego procesu.
Jezeli wszystkie trzy parametry: Pb1, rt, dt, zosta-
tyby ustawione na zbyt niskie wartosci, system bytby
zbyt wrazliwy, co spowodowatoby jego niestabilnosc
lub zmiany ,wahadtowe” tzn. nieustanne wysytanie
impulséw zwiekszajacych lub zmniejszajacych moc
palnika, nawet przy statym obcigzeniu kotta, czego
nalezy unikac.

Jak modyfikowaé ustawienia zalecane na str.14.
1. Zanotuj ustawienia parametrow Pb71, rt, dt i
uzyskane wyniki tak, by méc wybra¢ najlepsza kom-
binacje z wyprébowanych.

2. Bardzo wazne jest, by zmieniac¢ tylko jeden pa-
rametr na raz, w nastepujacej kolejnosci:

- Pb1 tryb proporcjonalny;

- rt tryb integralny;

- dt tryb pochodny.

Nigdy nie zmieniaj kilku parametrow na raz.

3. Przeprowadzaj po kolei niewielkie zmiany.

4. Nie przechodz do kolejnej zmiany dopoki efekt
poprzedniej nie zostat jasno zidentyfikowany.

Ponizej przedstawione zostato po jednej z dobrze
zdefiniowanych zmian, w zbyt wysokich, zbyt niskich
i wtasciwie zdefiniowanych warunkach korekcji pa-
rametrow Pb1, rtidt.

TYPY USTAWIEN:
Y a
Proporcjonalne P (A).
Efekt przy zmianie parametru Pb:
1) zmiana obciazenia;
zmiana sygnatu kontrolnego
> 2) Pb Wartos¢ proporcjonalna zbyt duza;
\/ 3) Pb Wartos¢ proporcjonalna wtasciwa;
4) Pb Zakres wartosci proporcjonalnych zbyt
> waski;
t
v Proporcjonalno-integralne Pl (B).
(C) D930 Efekt przy zmianie parametru rt:
1) zmiana obcigzenia;
zmiana sygnatu kontrolnego
2) rt Wartose integralna zbyt duza;
3) rt Wartos¢ integralna wtasciwa;
4) rt Zakres wartosci integralnych zbyt waski.
Proporcjonalno-integralnie-pochodne PID (C).
Efekt przy zmianie parametru dt:
1) zmiana obcigzenia;
zmiana sygnatu kontrolnego
2) dt Wartos¢ pochodna zbyt duza;
3) dt Wartos¢ pochodna wtasciwa;
4) dt Zakres wartosci pochodnej zbyt waski.
Wersja:g 18
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FUNKCJA ,tunE”
Regulator mocy wyjsciowej RWF40 posiada funkcje samoregulacii
~tunE”.

ustalania procesaow.

pozostawat na jednej wartosci bez zadnych zmian. Ponadto nie moze
Uwaga. Uzywanie funkgcji ,tunE” mozliwe jest tylko w przypadku trybu

Samoregulacja

» Anuluj za pomoca 4.
Kiedy znika pulsowanie ,,tunE”, samoregulacja zostata zakonczona.
» Zatwierdz ustalone parametry poprzez co najmniej 2-
sekundowe przytrzymanie klawisza A.

nej oraz w przypadku dziatania termostatu.

Funkcja samoregulacji w trybie wysokiego ptomienia
Funkcja samoregulacji ,tunE” jest jednostka oprogra-
mowania funkcyjnego zintegrowana z regulatorem mocy
wyjsciowej.

-+ v
» Wiacz funkcje samoregulaciji za pomoca klawiszy PGM + v 223 8
n

lub automatycznego uzyskiwania parametrow ustawien,

Funkcja ta pozwala regulatorowi na autonomiczne uzyskiwanie parametrow (Pb1-rt-dt, etc.) niezbednych do kontrolowania i

Aby samoregulacja przebiegata poprawnie, wazne jest by proces byt stabilny i nie podlegat naglym oscylacjom lecz takze, by nie

by¢ innych, rownolegtych kottow.
wysokiego ptomienia, w trybie ,modulowanego palnika”.

8 tunE

Uwaga. Niemozliwe jest korzystanie z funkcji ,tunE” przy obstudze recz-

Samoregulacja Start

W trybie ,modulowanym” pracy, ,tunE” sprawdza odpo-
wiedz z kontrolowanego systemu o zmianach sygnatu
pozycji, wedtug specjalnej procedury. Skomplikowany
algorytm kontrolny wykorzystuje odpowiedz z kontrolo-
wanego systemu (warto$¢ rzeczywista) do obliczenia i
zachowania parametréw kontrolnych dla regulatora PID i

Identyfikacja
kontrolowanego
systemu

Ustawienia
regulatora PID

PI (ustawienie dt=0).
Procedura ,tunE” moze zosta¢ powtdrzona tak czesto,
jak zachodzi taka potrzeba.

dynamicznego wartosci rzeczywistej i roznicy migdzy nia

W R Kontrolowan
egulator Yy

Dwie procedury —’O—’ d _’O_’ system

Funkcja ,tunE” wykorzystuje dwie rézne metody, ktére — Y

sg automatycznie wybierane w zaleznosci od stanu X

a poczatkowa wartoscig ustawiania. Funkcja ,tunE”
moze zosta¢ aktywowana z jakiejkolwiek sekwencji dy-
namicznej wartosci rzeczywistych.

X
\
Start

w
/\ /\/— Poziom
\/ Przetaczania

Start

/\
N

Jezeli w momencie, gdy aktywowana jest funkcja ,tunE” istnie-
je duza réznica pomiedzy wartoscig ustawiania a wartoscia
rzeczywista, ustalana jest linia przetgczania, wokét ktorej
kontrolowana zmienna wykonuje wymuszone oscylacje pod-
czas procedury samoregulaciji. Linia przetaczania jest ustala-
na na takim poziomie, by wartos¢ rzeczywista nie przekracza-
ta wartosci ustawiania.

Przy matym odchyleniu wartosci rzeczywistej od wartosci
ustawiania, na przyktad, gdy kontrolowany system jest stabili-
zowany, wymuszona oscylacja dokonywana jest wokét warto-
Sci ustawiania.

Dane kontrolowanego systemu, zarejestrowane dla wymu-
szonych oscylacji, wykorzystywane sa do obliczen parame-
tréw regulatora ,rt”, ,dt” i ,Pb1” a stata czasu filtrowania dla
wartosci rzeczywistej filtrowania jest zoptymalizowana dla
kontrolowanego systemu.

Warunki

® Funkcja termostatu (przekaznik 1) musi by¢ wtaczona non-
stop, gdyz w przeciwnym przypadku dziatanie funkgcji ,tunE”
zostaje przerwane i nie otrzymuje sie zadnych zoptymalizowa-
nych parametrow regulatora.

* \Wspomniane wyzej oscylacje wartosci rzeczywistej podczas
samoregulacji nie moga przekroczy¢ gornego progu funkcji
termostatu (w razie potrzeby nalezy je podnies¢ i aobnizyé
wartosé ustawiania).
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Sprawdzanie parametrow regulatora

Optymalne dopasowanie regulatora do kontrolowanego systemu moze zosta¢ sprawdzone poprzez zarejestrowanie kom-
pletnego cyklu startowego. Ponizsze schematy wskazujg na mozliwe nieprawidtowosci w regulaciji i ich korekte.

Przyktad:

Odpowiedz na zmiane wartosci ustawiania jest przedstawiona tu dla trzeciego poziomu systemu dla regulatora PID. Me-
toda wykorzystywana do regulacji ustawien regulatora moze, jednakze, by¢ zastosowana do innych kontrolowanych sys-
temow.

Najkorzystniejsza wartoscig dla ,dt” jest ,rt” /4.

X  PB” zbyt maly X ,PB” zbyt duzy
w w T —
t t
X rt”, ,dt” zbyt mate X Lt ,dt” zbyt duze
w w
t t
X

Optymalna regulacja
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CO ZROBICG, JEZELI...

...NA WYSWIETLACZU POJAWIAJA SIE PULSUJACE CYFRY
Jest to sygnat, ze mierzona wartosc¢ nie zostata poprawnie uzyskana.
Uwaga: Wykrycie krzyzowania zakresu pomiaru zalezy od typu uzywanej sondy.

Wyswietlacz

Opis

Przyczyna/ zachowanie regulatora/
srodki zaradcze

Wyswietlacz wartosci rzeczywistej
(czerwony) pokazuje pulsujace
,1999"

Wyswietlacz wartosci  ustawiania
pokazuje wartos¢ ustawiania.

Zbyt duzy lub zbyt maty zakres wejscia ana-
logowego 1. Wartos¢ rzeczywista nie zo-
stata zmierzona. Regulator inicjuje blokade.

Styk pomocniczy odpowiada wejsciu analo-
gowemu 1, wg konfiguracji (C113).

Sprawdz potaczenia elektryczne i stan son-
dy (btad).

Gdy wejscie analogowe 3 jest skonfi-
gurowane dla temperatury ze-
wnetrznej (C111) a pomiary sa wy-
konywane, wySwietlacz wartosci
rzeczywistej (czerwony) pokazuje
pulsujace ,1999".

Zbyt duzy lub zbyt maty zakres wejscia ana-
logowego 3.

Temperatura zewnetrzna nie zostata zmie-
rzona!

Wartos¢ ustawiania temperatury ze-
wnetrznej jest nieaktywnal!

Sprawdz potaczenia elektryczne i stan son-
dy (btad).

Gdy wejscie analogowe 2 jest skonfi-
gurowane (C111) a pomiary sa wy-
konywane, wyswietlacz wartosci
procesu [(czerwony) pokazuje pulsu-
jace ,1999".

Zbyt duzy lub zbyt maty zakres wejscia ana-
logowego 2.

Zewnetrzna warto$¢ ustawiania nie zostata
zmierzona. Regulator inicjuje blokade.

Sprawdz potaczenia elektryczne i sygnat z
sondy zewnetrznej.

Wyswietlacz wartosci rzeczywistej
(czerwony) pokazuje ,XXXXXX”

Wyswietlacz wartosci  ustawiania
(zielony) pokazuje pulsujace ,1999".

Zbyt duzy lub zbyt maty zakres wejscia ana-
logowego 2.

Zmiana wartosci ustawiania nie zostata
zmierzona. Regulator inicjuje blokade.

Sprawdz potaczenia elektryczne i sygnat z
sondy zewnetrzne;.
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